
  بنام خدا

  

  نحوه و فرمت گزارش كار نويسي عمليات نقشه برداري

  

در اين نوشته سعي شده تا يك فرمت استاندارد از لحاظ فني براي گزارش نويسي درس عمليات نقشه برداري 

ارائه گردد و دانشجويان موظفند كه گزارش كارهاي خود را بدين فرمت تهيه و هر جلسه گزارش جلسه قبل را 

نكات نگارشي گزارش و ديگري تحويل بدهند. در مورد گزارش نويسي به دو جنبه بايستي توجه گردد. يكي 

نكات فني آن مي باشد. بايستي توجه داشت كه در يك گزارش فني هر دو جنبه نگارشي و فني داراي اهميت 

باعث كسر نمره گزارش خواهد شد. نكات اشاره شده در مي باشند و وجود مشكل در هر كدام از اين بخش ها 

  يك گزارش كار لحاظ خواهند شد. ادامه، موضوعاتي خواهند بود كه در ارزش گذاري

  نكات نگارشي �

  در اين زمينه مسائلي بايستي رعايت گردد كه به در زير به آنها اشاره مي گردد: 

 رعايت اصول جمله بندي و نگارش فارسي و نگارش بصورت رسمي �

 Times New Romanو كلمات انگليسي با فونت  B Nazaninكلمات فارسي با فونت  �

و براي تيترها  10و اندازه كلمات انگليسي با قلم  12اندازه كلمات فارسي بدنه گزارش با قلم  �

 حروف استفاده نماييد. Boldمي توانيد از اندازه هاي بزرگتر يا حالت 

 باشد. (يك سانتي متر) Singleفاصله خطوط بايستي  �



 باشد. Justifyحالت خطوط بايستي  �

 و در زير شكل باشد و حتما در متن گزارش به آن اشاره شود. 10ل بايستي با قلم اشكاعنوان  �

و در بالاي شكل باشد و حتما در متن گزارش به آن اشاره  10ول بايستي با قلم اعنوان جد �

 شود.

 فرمول ها و معادلات بايستي شماره داشته باشند و حتما در متن گزارش به آن اشاره شود. �

 صفحات بايستي شماره داشته باشد. �

  

 نكات فني  �

  در اين زمينه بايستي مسائل زير رعايت گردد:

ذكر نام خدا، عنوان گزارش، شماره بايستي اطلاعاتي از جمله  Coverصفحه اول گزارش كار يا  �

 .را داشته باشد گزارش، شماره گروه، اعضاي گروه، تاريخ انجام عمليات و محل انجام كار

 صفحه دوم بايستي فهرست مطالب باشد. �

 وسايل مورد استفاده در عمليات بايد نام برده شوند.  �

 هدف انجام عمليات بايد توضيح داده شود. �

 بهتر است مقدماتي در مورد مفاهيم عمليات انجام گرفته تهيه و در گزارش ارائه گردد. �

شرح عمليات انجام گرفته، اين قسمت در واقع بدنه گزارش مي باشد و در اين قسمت بايستي  �

شرح دستور كار ارائه شده در ابتداي جلسه را بيان نماييد و سپس نحوه كاركرد خود  به تفصيل

 در اجراي آن را بيان نماييد.



نتايج بدست آمده را به صورت مستدل ارائه نماييد و در صورت لزوم به ترسيم كروكي از منطقه  �

 و نتايج را به آن ارجاع دهيد. انجام كار بپردازيد

انجام داده، خطاها را محاسبه نماييد، نتايج را ارزيابي نموده و در صورت محاسبات را با دقت  �

 لزوم نتيجه گيري نماييد. (كليه اطلاعات را در گزارش ارائه نماييد.)

 در صورت امكان داده هاي خام يا حداقل يك كپي از آن را به همراه گزارش كار ارائه نماييد.  �

در انتهاي گزارش به آنها اشاره  تهيه گزارش حتماًدر صورت استفاده از مرجع يا منبعي در  �

 شود.

  

البته يك گزارش كامل مي تواند بخش هاي ديگري هم داشته باشد ولي در حد گزارش هاي كلاسي رعايت 

لازم به ذكر است كه تمام نكات فوق در تصحيح گزارش هاي  نكات فوق بسيار خوب و كافي مي باشد. مجدداً

با لحاظ خواهد گرديد و دانشجويان ملزم به رعايت آنها مي باشند. اميد است كه  كار عمليات نقشه برداري

(يك نمونه از گزارش كار در ادامه آمده  رعايت اين نكات از هم اكنون تمرين نگارش گزارش فني را داشته باشيد.

  است)

  

  با آرزوي موفقيت

   اكبري محمد

  

  



  به نام خدا

  پرديس دانشكده هاي فني دانشگاه تهران

  گروه مهندسي نقشه برداري

                                                 

  

  5 گزارش شماره

  

  

  دورافق و كوپل ،كوپل تكرار، تجديد، روشهاي به پليگون رئوس يابي زاويه

  

  

  اعضاي گروه:

  سروش جهانديده

  نرگس محمدي

  شيبانيعرب  رضا

  سادات يوسف كنعاني

  محسن قنبري

  

 6گروه شماره 
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  ه ژالون يسه پا –ن يه دوربيسه پا –ژالون  – th42 يه اياب ثانيه ين زاويدورب :ازيل مورد نيوسا

  يابيه يمختلف زاو يدر محل پروژه با استفاده از روشها يچند ضلع يه هايافتن زاوي:  هدف

  :  ميمفاه

  ن دو امتداد موردنظريه بيافتن زاوي:  يابيه يزاو

   يخ در راس چند ضلعيم ين بر رويدورب يكي: قرار گرفتن تراز اپت تراز سانتراژ

  .شود يداد استفاده ميوآل يم وتراز كردن لمب افقيتنظ ي: برا يو استوانه ا يتراز كرو

باشند و در هر دو يو در هر دو راستا مدرج م يم وافقيدو لمب قا يكه دارا يين هاي: دورب ابيه ين زاودوربي

 يبر حسب دقت طبقه بندشوند كه  يم استفاده مئقا و يافق يايافتن زواي يت گردش دارند وبرايراستا قابل

  .شونديم

  هدف يبر رواب يه ين زاويكول تلسكوپ دوربيرت يم تارهاي:تنظ يقراولرو

  .شود امتدهاي مختلف كه دراكثر اندازه گيري ها استفاده ميه تصحيح آنها ب محاسبه خطاها و : سرشكني

  :شرح ودستور كار

 L1B ت آنيوقراABبه امتداد  يالف)قراولرو       : روش تكرار

  L1Bت آن يوقراACبه امتداد  يب) قراولرو           

  ج)قفل كردن لمب در امتداد             

  AC قراولروي به امتداد ABد) باز كردن قفل در امتداد            

  بار nتكرار مراحل (ج) و (د) به تعداد ه)                    



  LnCن مرحله يدر آخرACت امتداد يو)قرا             

  :شوديروبرو محاسبه م هايه از فرموليوزاو
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  :دروش تجدي

  L1B=0 يبا مبناABبه امتداد  يالف) قراولرو  

 L1C يت لمب افقيوقراACبه امتداد  يب)قراولر  

  د استيتجدتعداد nكه  n/360يبا مبناABبه امتداد  يج) قراولرو  

  بار  nد)تكرار مراحل فوق به تعداد   
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  : كوپلروش 

L1Bت يره به چپ و قرايدر حالت داABبه امتداد يالف)قراولرو  
l  

L1Cت يره به چپ و قرايدر حالت داAC به امتداد يب)قراولرو  
l 

L1Bت يره به راست و قرايدر حالت داABبه امتداد يج)قراولرو  
R  

L1Bت آن يره به راست و قرايدر حالت داAC به امتداد يد)قراولرو  
R  

  بارn ه)تعداد مراحل فوق به تعداد   
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  : دور افق - كوپلروش 

  با مبناي صفر درجه  راستره به حالت دايدر ADالف)قراولروي به امتداد  

LABبصورت ساعتگرد AB ب)قراولروي به امتداد  
R 

LAD2 وبصورت ساعتگرددر حالت دايره به راست ADبه امتدادمجددج)قراولروي   
R 

  تغيير حالت لمب افقي دستگاه از حالت براست به دايره به چپ بدون تغيير حالت قراولرويد)  

LAD1در حالت دايره به چپه)تعداد مراحل فوق به تعداد   
L
,LAD2

L,
LAB

L  

  تعداد كوپل ميباشدnكه تعدادn/360تلف و)تكرار مراحل با مبناهاي مخ          

  كه زوايا ازفرمول روبرو محاسبه ميشود
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  : محاسبات و نحوه كاركرد

ه را يم و دو ژالون وسه پايكنيمستقر م يأس چند ضلعاز نقاط مشخص شده به عنوان ر يكين را در يابتدا دورب

تكرار،  يح داده شده روشهايتوض يم . طبق روشهايكنيدر دو رأس مجاور آن مستقر م يبصورت تراز عمود

دوربين را روي رأس تعيين شده به عنوان رأس  ژابتدا تراز سانترا م.يدهيد،كوپل،كوپل دور افق را انجام ميتجد

زاويه بصورت دقيق تنظيم مي كنيم سپس تراز كروي دوربين را با استفاده از سه پايه تنظيم مي كنيم پس از 



حباب تراز استوانه اي در همه جهتها  ي كهم مي كنيم بصورتبا استفاده از پيچهاي آليداد تنظيتنظيم تراز كروي 

را كنترل ميكنيم و اين دو مرحله را آنقدر تكرار ميكنيم تا  ژه قرار بگيرد.سپس دوباره تراز سانترادر ميانه استوان

همه ترازها دقيقاً تنظيم شوند.سپس به سمت امتداد هاي دلخواه اشاره شده در روش هاي مختلف قراولري 

شهاي توضيح داده شده قرائت ميكنيم وبا قرار دادن نمايشگر دوربين زاويه ياب بر روي زاويه افقي طبق رو

  ميكنيم.
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A1 89 49 22= ′ ′′o 89  49  22 B1  00 00  00 D1  

A2 89 48 58= ′ ′′o 179 48  58 B2 90 00  00 D2 

A3 89 47 55= ′ ′′o 269  47 55 B3 180 00  00 D3 

A4 89 48 53= ′ ′′o 359 48  53  B4 270 00  00 D4 

B 90 34 31

⇒
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B1 90 34 12= ′ ′′o 90  34  12 C1  00  00  00 A1  

B2 90 34 05′ ′′= o 180  34  05 C2 90  00  00 A2 
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1Â 89 49 30′ ′′= o 
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3C 138 2 45′ ′′= o  
R

3C 138 3 10′ ′′= o  

3Ĉ 138 2 57.5′ ′′= o
 

00   00   29 180   00   00 CB 

138   03   11 318   03   09 CD 

00   00  23 179   59   58 CB 

L

4C 138 3 3.5′ ′′= o  
R

4C 138 3 13′ ′′= o  

4Ĉ 138 3 8.2′ ′′= o
 

90   00   20 270   00   00 CB 

228   03   19 48   03   12 CD 

90   00  11 269   59   58 CB 

4

i

i 1

1ˆDCB
n

( C ) 138 3 9
=

⇒ = ′ ′′=∑ o  

���	�iα Left Right  .�/�0��

D 
L

1

R

1

1

D

31 21.5

41 31 23

D 41 31 20.5

D 41 ′ ′′

′ ′′=

′ ′′=

=

o

o

o

 

180  00  22 00   00  00 DC 

221   31   55 41   31  25 DA 

180   00  42  00   00   09 DC 

L

2

R

2

2

D

15 36.5

41 00 21.5

D 41 31 11.5

D 41 ′ ′′

′ ′′=

′ ′′=

=

o

o

o

 

270   00  12 90  00  00 DC 

311   31   29 131   31   14 DA 

270   00  03 90   00  05 DC 

L

3

R

3

3

D

31 19.5

41 31 23

D 41 31 16.5

D 41 ′ ′′

′ ′′=

′ ′′=

=

o

o

o

 

00  00  09 180   00  00 DC 

41   31   40  221   31   26 DA 

00   00   25 180   00  19 DC 

L

4D 41 31 10.5′ ′′= o90   00   07 270    00   00 DC 



131   31  32 311   31   25 DA 

90   00   16 270   00   09 DC 
4

i

i 1

1ˆADC
n

( D ) 41 27 24
=

⇒ = ′ ′′=∑ o  

  

      ول روبرو بدست مي آيدمبا استفاده از فر :سرشكني زواياسرشكني زوايا
n

i

i 1

e 360α
=

= −∑ o  

وتصحيح هرزاويه از فرمول      
i i

e

4
ε ε′ =   آيد.بدست مي   +

  در نتيجه با توجه به توضيحات داده شده زواياي بدست آمده از روشهاي گوناگون را محاسبه ميكنيم:

  روش تجديد:

n

i

i 1

e 360 00 01 12α
=

′ ′′= − =∑ o o  

Â 89 49 5

B̂ 90 34 49

Ĉ 138 3 27

D̂ 41 32 39

′ ′′⇒ =

′ ′′=

′ ′′=

′ ′′=

o

o

o

o

  

  روش كوپل:

n

i

i 1

e 360 00 4 56α
=

′ ′′= − =∑ o o  

Â 90 5 36

B̂ 90 20 20

Ĉ 138 05 29

D̂ 41 5 36

′ ′′=

′ ′′=

′ ′′=

′ ′′=

o

o

o

o

  

  روش كوپل دورافق:



n

i

i 1

e 360 00 13α
=

′= − =∑ o o  

Â 89 56 54

B̂ 90 28 26

Ĉ 138 03 12

D̂ 41 27 27

′ ′′=

′ ′′=

′ ′′=

′ ′′=

o

o

o

o

  

  

  روش تكرار:

n

i

i 1

e 360 6 34α
=

′= − =∑ o o  

Â 89 21

B̂ 90 44

Ĉ 138 23

D̂ 41 32

′=

′=

′=

′=

o

o

o

o

  

در اين گزارش روشهاي مختلف زاويه يابي بحث شد و با اعداد واقعي آزمايش شد و كاربرد آنها را  : نتيجه گيري

  درپيدا كردن يك زاويه ديديم.

اندازه هر زاويه از چند ضلعي مشخص شده براي گروه با تقريب هاي مورد نظر و با روشهاي موجود همچنين 

  بدست آمد.

  

  

  

  

  



  

  

  

  

  

  

  

  


